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RYCHLE SEZNAMENI
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Neinstalujte pohon bez mechanickych dorazd pohybu!

Instalujte motor, ovladaci prvky (klic¢ovy spina¢ nebo tla¢itka) a bezpe¢nostni prvky (nouzové zastaveni, fotoburiky, majak),
potom provedte elektrické zapojeni podle nasledujiciho schéma:

Zapnéte sitovy pfivod, zkontrolujte, zda na svorkach 1-2 je 230 V st a na svorkach 5-6 je 24 V ss; LED na aktivnich vstupech
se musi rozsvitit a led OK musi blikat frekvenci 1 sekundy, led OK ENCODER signalizuji kazdy pohyb brany.

Zkontrolujte smér pohybu dvojitym stlagenim tladitka ZAVRIT,pokud se brana otevie, je potfeba vypnout napajeni, otogit
konektor MOTOR o 180°, vlozit mlstek J8 do opacné pozice.

Pokud motor nebyl nikdy instalovany, provedte 1), jinak provedte 2).

1) Na desce stisknéte na chvili tlagitko ZAVRIT.

2) Nastavte dip-switch FUNKCE a PROGRAMOVANI jak je znazornéné, potom stisknéte tlagitko ZAVRIT na desce. Pokud
dip-switch 10 je OFF, bod ,C* je 5 cm od bodu ,,0% pokud je ON, bod ,C" souhlasi s ,0%.
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Pockejte do konce vyhledavaciho procesu (pomalé zavirani, pomalé otevirani a nakonec opétovné rychlé zavreni).

Nastavte dip-switch FUNKCE podle potfeby, switch PROGRAMOVANI jsou vzdy ,Off*.

Switch 1-2: Off Off = daed man
On Off = ,poloautomaticky” provoz
Off On = ,automaticky“ pohyb (automatické zavirani)
On On = ,automaticky” pohyb + ,vzdy zavfit"
Switch 3:  On = kondominium
Switch 4:  On = anulujte STOP v cyklu krokovani
Switch 5:  On = vystrazné blikani
Switch 6:  On = majak sviti i po dobu pauzy
Switch 7: On = zavira po foto (jen pfi: Sw 2 = 0n)
Switch 8:  On = foto i pfi otevirani
Switch 9:  On = foto a foto2 i na zagatku kazdého pohybu
Switch 10: On = automatické sladéni

Pokud je nastaveny utomaticky provoz (Switch 2 ,0n"), ¢as pauzy je nastaveny na 30 sekund — pro jeho zménu viz kap. 4.4.
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Nastavte trimr SPOJKA, az dosahnete pozadovany interval (ota¢enim ve sméru hodinovych rucicek se zvysuje tlak).

1.1) UVOD:

Elektronicka jednotka je uréena pro ovladani pohonu ROBO PLUS model ,ROBO 1124“ nebo CLIMBER model ,CR 2024*
s motorem na stejnosmeérny proud 24 V. Jedna se o projekt pokrokové koncepce — pohon nema tradi¢ni koncové spinace,
ale kontrolni systém pozice fungujici prostfednictvim optického snimani stuprid ota€eni hfidele; toto umozruje funkce
nerealizovatelné tradi¢nim ovladanim. Zadany stupei se dosahne zpomalenim, s pfesnosti nékolika milimetri je vzdy
rozliSena rychlost béhem pohybu, tim jsou pfekazky v pohybu pohotové signalizované s naslednou inverzi pohybu.

Kromé toho, programovani je stuteéné ,détskou hrou*, probihd kompletné automatickym splsobem, staéi stisknout tlacitko a
pockat, aby nasledna procedura preméfila limity, v kterych ma byt provedeny pohyb.

Jednotka je pfipravena na vlozeni celé skaly radiovych pfijimact vyrabénych firmou Nice.

1.2) POPIS VYROBKU:

Vzhledem na zvlastnost vyrobku a pouziti uplné netradi¢nich technik je pfed zapocetim instalce motoru a zapojenim vhodny
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1 Dip-switch pro vybér FUNKCI (kap. 5.1)

2 Dip-switch pro vybér PROGRAMOVANI (kap. 4.1)

3 Trimr na regulaci spojky (kap. 1.3)

4 LED signalizujici stav enkodéru (kap. 1.4)

5 LED signalizujici stav ovladacich a bezpec¢nostnich vstupt (kap. 1.5)

6 Mdustek nastavujici enkodér na rotaci v hodinovém sméru pfi otevirani nebo opac¢né (kap. 1.6)
7 Tlagitka na programovani nebo pfimé ovladani jednotky (kap. 1.7)

8 LED O.K. (kap. 1.8)

1.3) Inteligentni spojka:

Systém optického snimani rotace hfidele sa pouziva hlavné na kontrolu polohy brany béhem pohybu, prostfednictvim tohto
systému sea mUze téz snizit rychlost brany v kazdém momentu.

Pokud rychlost klesne pod dany (nastaveny) limit, znamena to, Ze je vynaloZzena nadmérna namaha a pravdepodobné je tu
prekazka. Toto feSeni je vSak citlivé i na dalsi faktory, které nemaji nic spoloéného s prekazkami.

Z tohoto dtvodu Nice vyvinul vlastni systém spojky.

Béhem pohybu je méfena a aktualizovana ,prdmérna rychlost* a vzhledem kni je pocitana urcita redukce (nastavitelna
trimrem), ktera znamena prah limitu spusténi.

Pokud se béhem pohybu spusti systém spojky, pohyb se zastavi pomoci brzdy ; potom, pokud je aktivni jeden
z automatickych modu, nasleduje pohyb v opaéném sméru.

Jestlize se spojka spusti tfi krat za sebou a ani jednou sa nedosahne jednoho z mechanickych doraz( pohybu, pohyb se
zastavi bez inverze.

1.4) Enkodér:
Pohyb brany je sledovany systémem mérfeni otacek hfidele, ktery funguje prostfedniictvim optického snimani znacek na

kotou€ku namontovaném na vystupni hfideli.
Spravnou funkci systému muazeme ovéfit pomoci prislusnych dvou LED, pokud se htidel ota¢i, musi LED blikat.

1.5) Vstupy:



Pokud je jednotka zapnuta, LED na aktiivnich vstupech se zapnou a signalizuji tak napéti 24 V ss. LED na bezpecnostnich
vstupech FOTO, FOTO2 a STOP jsou v klidovém stavu stale rozsvicené, naopak na ovladacich vstupech KROKOVANI,
CASTECNE OTEVRENI a OTEVRENI-CASOVAC jsou zhasnuté.

1.6) Mustek pro zménu smyslu otaéeni:

V logice motoru se musi rozliSit dva manévry — otevirani a zavirani, hlavné kvali spousténi bezpe¢nostnich prvku. Foto se
musi spustit hlavné pfi zavirani, Foto2 hlavné pfi otevirani. Z vyroby jsou vS§echny motory vybavené rotaci hfidele ve sméru
hodin pfi oteviracim manévru a v protihodinovém sméru pfi zaviracim manévru. Pokud je tfeba, zména sméru rotace sa
provede oto¢enim konektoru motoru a je potfeba téz ,instruovat“ enkodér, aby si spravné vysvétlil impulzy pfichazejici ze
systému optického snimani. Vytahnéte mustek J8 a zasurite ho do vedlejsi pozice.

1.7) Tlagitka:

Ve fazi instalace motoru je dasto potfeba hybat branou , k tomu slouZi tfi tlagitka ,OTEVRIT, ,ZAVRIT* a ,<&>“. Pomoci
LOTEVRIT" se aktivuje pohyb pfi otevirani, se ,ZAVRIT* se aktivuje pohyb pfi zavirani a s ,<&>" se zvy$uje rychlost ve fazi
pomalého pohybu. Tato tlacitka slouzi téz pfi programovani pro fazi ukladani do paméti.

1.8) LED ,,OK*“:
LED1 ,OK* ma za ukol signalizovat spravnou funkci interni logiky: pravidelné blikani v 1-sekundovych intervalech znamena,
Ze interni mikroprocesor je aktivni a vSechno je v pofadku. Rychlé blikani 5x za sekundu znamena, je pohon odblokovany,

nebo je nedostatecné napéti, nebo byl vybrany nespravny program. Pfi zméné stavu vstupl, nebo pfi prepnuti dip-switch,
nasleduje dvojité rychlé bliknuti.

2.1) NAVOD NA INSTALACI:

Provedte mechanickou instalaci motoru, disledné dodrzujte instrukce v pfilozeném navodu k montazi. Je nutné zduraznit, Ze
kvali spravné funkci musi byt bezpodmineéné vybaveny prisluSnymi mechanickymi dorazy chodu.

Neinstalujte motor, pokud nebyli nainstalovan é ,mechanické dorazy chodu*!

Tyto dorazy musi mit vhodnou konstrukci, musi byt schopné absorbovat kynetickou energii brany.

Instalujte vSechny ovladaci prvky (klicovy spinag, tladitka) a bezpeénostné prvky (nouzovy vypina¢, fotoburiky, majak). Potom
provedte elektrické zapojeni podle nasledujiciho navodu.

2.2) SCHEMA ZAPOJENI:
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POZNAMKA:
Instalace a nasledna udrzba musi byt provadéné pouze kvalifikovanym personalem, podle pfislusnych norem a predpisu.

2.3) POPIS ZAPOJENI:

Struény popis mozného zapojeni jednotky:

1-2: 230 V st = napajeni 230 V st, 50 Hz

3-4: Majak = vystup pro majak 24V ss, max. vykon Zarovky 25 W

5-6: 24V ss = vystup 24 v ss pro napajeni pfisludenstvi (fotoburnky atd.) max. 200 mA
7: Spole¢ny = spoleéna svorka pro vSechny vstupy ( mdze se pouzit i svorka 6)

8: Signalizace otevieni = vystup pro kontrolku otevfeni brany 24 V ss, max.pfikon kontrolky 2 W
9: Stop =vstup Stop

10: Foto = vstup pro fotoburiky

11: Foto2 = vstup pro fotoburiky fungujici i pfi otevirani

12: Krokovani = vstup pro cyklickou funkci (OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP)

13: Otevfit - Casova€ = vstup pro otevirani (eventualné ovladani ¢asovym spinacem)

14: Caste¢né otevieni = vstup pro éasteéné otevieni (prichod pro pési)

41-42: 2.kanal prijimace = vystup druhého kanalu dvoukanalového radiového pfijimace

43-44: Anténa = vstup pro anténu radiového pfijimace

Zbyla zapojeni jsou provedena z vyroby:

PRIM. TRANSF. = primarni vinuti transformatoru
SEKUND. TRANSF. = sekundarni vinuti transformatoru
MOTOR = vystup pro pfipojeni motoru 24 V ss
ZBLOK = mikrospina¢ odblokovani motoru
ENCODER = opticky snimac otacek hfidele

Konektory pro rozSifujici karty:

RADIO = zastréka pro radiové pfijimace Nice
CARICA = zastr¢ka pro dobijeci kartu baterie

2.4) INSTRUKCE PRO ZAPOJENI:

Pokud se vykonavaji jakékoliv prace pfi zapojovani jak na strané nizkého napéti (230 V), tak i malého napéti (24 V), nebo se
zasouvaji rozsifovaci karty  Fidici jednotku vzdy odpoijte od sitového napajeni !

Pted zasunutim rozsifovacich karet RADIO nebo CARICA ukongete instalaci a ovéite funk&nost zafizeni. Tyto karty nejsou
potfebné k funkci, a pokud jsou vlozené, stézuji hledani pfipadnych chyb.

Vstupy kontaktt typu NC (normalné zaviené), pokud nejsou pouzité, se pfemosti . Pokud je na vstup tohto typu pfipojeno
vice zafizeni, zapoji se do série. Vstupy kontaktl typu NO (normalné oteviené), pokud nejsou pouzité, se ponechaji volné.
Pokud je na vstup tohto typu pfipojeno vice zafizeni, zapoji se paralelné. Kontakty musi byt mechanického typu
bezpotencialové. Nepouzivejte vstupy typu ,PNP*, ,NPN*, ,Open Collector...

Al Provedte zapojeni podle schéma na obr. 2.

B/ Odblokujte pohon a branu umistéte do poloviny drahy, potom zablokujte — nyni se muze pohybovat obéma sméry.

Nehybejte motorem, pokud nejsou nainstalované mechanické dorazy chodu!

C/ Pripojte fidici jednotku k sitovému napéti. Zméfte napéti na svorkach 5-6 ( 24 V ss), LED na aktivnich vstupech se musi
rozsvitit a za chvili musi zagit pravidelne blikat LED ,OK®. Pokud se toto vSechno nestane, okamzité preruste napajeni a
s nejvétsi pozornosti zkontrolujte zapojeni.

LED ,OK" signalizuje stav interni logiky: pravidelné blikani v 1-sekundovych intervalech znamend, Zze mikroprocesor je
aktivni a ocekava prikazy. Pokud vSak rozezna zménu stavu na vstupu (ovladaci vstup nebo prepina¢ funkci), vyvola rychlé
dvojité blikani, a to i tehdy, pokud zména nema okamzity ucinek. Rychlé blikani 5x za sekundu znamena, Ze je pohon
odblokovany, neni dostate¢né napéti, nebo ze byl vybrany nespravny program (viz kap. 4.1).

D/ Zkontrolujte, zda jsou LED na vstupech s kontakty NC rozsvicené (aktivni bezpeénostni prvky) a LED na vstupech typu
NO jsou zhasnuté (zadny povel). Pokud tomu tak neni, zkontrolujte zapojeni a €innost pfipojenych zafizeni.

E/ Ovéfte spravné fungovani vSech bezpeénostnich prvkG na zafizeni (nouzové zastaveni, fotoburiky,atd ), pfi kazdém
spusténi musi zhasnout pfislusné LED STOP, FOTO nebo FOTO2.

F/ Jako posledni operaci je tfeba zkontrolovat, zda se brana pohybuje spravnym smérem. Z vyroby jsou vSechny motory
nastaveny pro montaz na pravé strané pfi pohledu zevnitf. Pro kontrolu, zda je pohon spravné nainstalovan, staci stisknout
tlagitko ZAVRIT a presvédéit se, Ze se brana pohybuje v sméru zavirani. Po kontrole sméru pohybu manévr hned zastavte
opétovnym stisknutim tlagitka ZAVRIT. V pfipadé, Ze smér pohybu nebyl spravny, je potfeba:

1 - vypnout proud
2 — vytahnout konektor ,MOTOR®, otocit ho o 180° a znovu zasunout
3 — vytédhnout mistek na konektoru ,J8", oto¢it ho 0 180° a znovu zasunout
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Zopakovanim postupu podle bodu F/ ovéfime spravny smér pohybu brany.

Poznamka:

Pfi zméné sméru pohybu je nutné provést vSechny tfi operace. Pokud se napfiklad otoci konektor ,MOTOR" bez otoceni
mustku ,J8“ zplsobi to chybu systému snimani otacek hiidele (motor ma pfikaz na otevirani, ale systém snima pohyb pri
zavirani), a v tomto pfipadé jakykoliv pokus o pohyb bude okamzité zastaven. Tuto situaci Ize rozeznat i pomoci LED ,OK-
Encoder*, které nékolikrat bliknou a motor zlstane stat.

3.1 OMEZENI CHODU:

Nyni mGzete pfikro€it k nastaveni drahy, v které se bude pohybovat brana. Motor ma systém kontroly pozice fungujici
prostfednictvim optického snimani otacek hridele, ktery je schopny kontrolovat nepretrzité pozici brany.

Na obr. 3 jsou znazornéné body drahy a popis jejich vyznamu.
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Obr. 3

,0° = mechanicky doraz pfi ZAVIRANI (odpovida detailu M)
,C* = zadany bod p¥i ZAVIRANI

,B* = zadany bod pfi CASTECNEM OTVIRANI

LA“ = zadany bod pFi OTVIRANI

,1“ = mechanicky doraz pfi OTEVIRANI (odpovida detailu M)

VSechny tyto vzdalenosti se ulozi do permanentni paméti kontrolni jednotky ve fazi programovani. Je mozné programovat
vzdalenosti po jedné, manudlng, tim se dosahne pfesné nastaveni zadanych bodd zastaveni brany. Pro zjednoduSeni
programovani je tu faze kompletné automatického programovani.

Pokud motor nebyl nikdy nainstalovany, pamét neobsahuje zadné platné vzdalenosti, proto neni mozny pohyb brany.
V tomto pfipade prvni pfikaz, ktery dorazi na vstupy nebo stlageni tlagitka ,ZAVRIT* okamzité aktivuje proces ,pocate¢niho
hledani vzdalenosti*.

Neaktivujte ,poéateéni hledani vzdalenosti“ bez instalace ,mechanickych dorazi chodu*!

3.2) POCATECNI HLEDANI VZDAL ENOSTI

Proces ,poc¢ate¢niho hledani vzdalenosti“ je velmi jednoduchy:
1/ Zapojte motor a zkontrolujte, zda vSechny bezpec¢nostni prvky jsou aktivni a u¢inné.

2/ Doporu¢uje se (ale ne bezpodmineéné) odblokovat motor a posunout branu 50-100 cm od mechanického dorazu pfi
zavirani, znovu zablokovat — takto bude proces ,po¢ate¢niho hledani vzdalenosti“ rychlejsi.

3/ Kratce stisknout tlagitko ,ZAVRIT* na Fidici desce.

Nyni motor pomalu pohne branou ve sméru zavirani az do bodu ,0“ (mechanicky doraz uréujici bod maximalniho zavieni). Po
dosahnuti bodu ,0 se brana zastavi, to spusti systém inteligentni spojky (viz. kap. 1.3) a vzdalenost rozeznana enkodérem
bude pouzita na vynulovani citaée vzdalenosti. Vzapéti motor pohne pomalu branou ve sméru otevirani az do bodu ,1“
(mechanicky doraz urcujici bod maximalniho otevfeni). Brana se opét zastavi a vzdalenost se ulozi do paméti.

Témito dvémi operacemi jsou odméfené maximalni limity chodu. Pomoci matematické operace se vypocita bod ,C*, ktery se
nastavi 5 cm od bodu ,0“ .Bod ,A" se nastavi nékolik centimetr(i pfed bod ,1* a bod ,B* 1 m od bodu ,C*.

4/ Proces ,pocatecniho hledani vzdalenosti“ je ukonceny. Nastavte dip-switch funkci podle potfeby a motor je pfipraveny k
pouzivani.

Popsany proces automaticky ulozi do paméti pravé zmerané koty, neni potfebna zadna dalSi operace.
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Pokud nastane v pribéhu ,pocatecniho hledani vzdalenosti“ néjaka externi udalost (stisknuti néjakého tlacitka, spusténi Foto
nebo krokovaci impulz ), pohyb brany se okamzité zastavi, a bude potfebné zopakovat operaci od bodu 3/.
Po pocate¢nim hledani,je mozné upravit kteroukoliv ze vzdalenosti pomoci manualniho hledani (kromé bodu ,0%).

4.1) PROGRAMOVANI:

Alternativné ,pocate¢nimu hledani vzdalenosti“, které sa provadi pouze pokud motor nebyl nikdy nainstalovany, je mozné
v kterémkolivmomentu aktivovat ,automatické hledani vzdalenosti“ nebo je mozné stanovit pfimo kazdy jednotlivy bod
pomoci manualniho programovani.

RUzné faze a specifické parametry se vyberou pomoci dvou skupin dip-switch na desce ozna¢enych ,FUNKCE" a
,PROGR".

12345878810 12

A
PROGR.: Aktivuje rdzné moznosti programovani. Pfi normalnim
provozu oba dip-switch musi byt v poloze ,Off*.
FUNKCE: PFi normalnim provozu slouzi k nastaveni zadanych funkci.
V programovaci fazi sllouzi k vybéru parametru, ktery ma byt ulozeny do paméti.

PFi normalnim provozu motoru dip-switch ,PROGR" musi byt oba v poloze ,Off* a na dip-switch ,FUNKCE" sa mohou vybrat
zpusoby fungovani. Pokud v$ak jeden z dip-switch ,PROGR" je v poloze ,On*, dostavate se do faze programovani a potom
slouzi dip-switch ,FUNKCE* k vybéru parametru, ktery ma byt ulozeny do paméti. V pfipadé, Ze je aktivni faze programovani
a pomoci dip-switch ,FUNKCE® se vybere nespravny parametr, LED ,OK" zacne rychle blikat.

4.2) UKLADANI PARAMETRU DO PAMETI:

Faze manualniho programovani parametra konéi, kdyz se ulozi do paméti. V nasledujicich kapitolach bude vicekrat uvedeno
,Prikro¢te k ukladani do paméti“, potom je tfeba :
1/ Stisknout na cca 2 sekundy modré tlacitko ,<a>" .
LED OK rychle blika.
2/ Pustte tlagitko ,.<a>".
LED OK rychle blika jeste 3 sekundy, béhem kterych :
3/ Stisknéte naraz Zluta tlacitka ,A“ a ,C“ .
LED OK zustane rozsvicena 2 sekundy a potvrdi, Zze ulozeni do pamti probéhlo spravné.
Nyni je zvoleny parametr definitivné ulozeny v paméti.

4.3) MANUALNi PROGRAMOVANI VZDAL ENOSTI:

V8echny vzdalenosti popsané v predchozi kapitole mohou byt programované manualnim zptsobem:

4.3.1) Automatické hledani vzdalenosti :

Provede se ,automatické hledani vzdalenosti“, které je shodné s ,pocate¢nim hledanim vzdalenosti“ s tim rozdilem, ze muze
byt aktivované v kterémkoliv momentu, i kdyZ byl motor jiz instalovany a pamét obsahuje spravné vzdalenosti.
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1/ Nastavte dip-switch podle obrazku — vybere se ,automatické hledani vzdalenosti“. Pokud dip-switch 10 je OFF, bod ,C*
se umisti 5 cm od bodu ,0%, pokud je ON, bod ,C" souhlasi s ,0".

2/ Kratce stisknéte tladitko ,ZAVRIT* na desce.

3/ Pockejte na ukon&eni procesu hledani (pomalé zavirani, pomalé otevirani a nakonec rychlé zavreni).

4/ Nyni je proces ,automatického hledani vzdalenosti“ ukonceny. Pfepnéte programovaci switch do polohy OFF, nastavte
switch funkci podle potfeby a motor je pfipraveny k pouzivani.

PFi popsaném procesu se automaticky ulozi do paméti vSechny vzdalenosti.

Po automatickém hledani, pokud bude tfeba, mizete upravit kteroukoliv ze vzdalenosti pomoci manualniho hledani (kromé
bodu ,0%).

4.3.2) Manualni hledani bodu ,,0“ (mechanicky doraz pfi zavirani ):

Touto procedurou se provede ,manualni hledani bodu 0% tedy naprogramuje se bod maximalniho zavfeni.
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1/ Nastavte dip-switch, podle obrazku — vybere se ,manualni hledani bodu 0.

2/ Stisknéte tlagitko ,ZAVRIT* na desce, aby sa brana pohla az k mechanickému dorazu pfi zavirani.

3/ Kromé tlagitka ,ZAVRIT* muZete stisknout i tlagitko ,<a>* ke zrychleni pohybu.

4/ Kdyz brana dosahne mechanicky doraz, vzdalenost je odmérena a mlze se pfikroCit k _uloZeni do paméti“.

Timto zplsobem byl zméfeny a uloZzeny do paméti bod maximalniho zavieni. Tento bod je zakladni,vychazeji z néj véechna
méreni.

4.3.3) Manualni hledani bodu ,,C* (bod Zadaného zastaveni pii zavirani):

Touto procedurou se provede ,manualni hledani bodu ,C* tedy naprogramuje se zadany bod zavfeni, tedy bod, v kterém se
zastavi brana pfi zaviracim manévru. Tento bod se normalné umistuje nékolik centimetrl od mechanického dorazu pfi
zavirani. Tato vzdalenost musi byt vzdy vétsi nez ,0“.
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1/ Nastavte dip-switch podle obrazku — vybere se ,manualni hledani bodu C*.

2/ Stisknéte tlagitka ,OTEVRIT* alebo ,ZAVRIT*, aby sa brana pohla aZ k zadanému bodu.

3/ Kromé tlagitek ,OTEVRIT* nebo ,ZAVRIT* mlzete stisknout i tlagitko ,<&>* pro zrychleni pohybu.
4/ Kdyz brana dosahne pozadovany bod, vzdalenost je odméfena a provedeme_,ukladani do paméti“.
Timto zptsobem byl zméfeny a do paméti uloZzeny pozadovany bod pfi zavieni.

4.3.4) Manualni hledani bodu B* ( bod zastaveni pfi ¢aste¢ném otevieni):

Pomoci  ,manualniho  hledani  bodu B* se naprogramuje pozadovany bod  castecného  otevieni
(pruchod pro pési). Vtomto bodé se zastavi brana, kdyZ dostane pfikaz pro ¢astecné otevieni. Bézné se umistuje 80-100
cm od bodu zavieni ,C*, tato vzdalenost musi byt vzdy vétsi nez vzdalenost ,C".
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1/ Nastavte dip-switch podle obrazku — vybere se ,manualni hledani bodu B*.

2/ Stisknéte tlagitko ,OTEVRIT* nebo ,ZAVRIT*, aby se brana pohla aZ k pozadovanému bodu.

3/ Kromé tlagitka ,OTEVRIT* nebo ,ZAVRIT* mlzete stisknout tlagitko ,<&>" pro zrychleni pohybu.
4/ Kdyz brana dosahne pozadovany bod , vzdalenost je odméfena a provedeme ,_uloZeni do paméti“.
Timto zpusobem byl zméfeny a do paméti ulozeny poZadovany bod ¢asteéného otevreni.

4.3.5) Manualni hledani bodu A“ (poZadovany bod zastaveni pfi otevieni ):

Pomoci ,manualniho hledani bodu A* se naprogramuje pozadovany bod otevieni. Je to bod zastaveni brany pfi otevirani a
musi byt vzdy vétsi nez vzdalenost ,B.
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1/ Nastavte dip-switch podle obrazku — vybere se ,manualni hledani bodu A*“.

2/ Stisknéte tlagitko ,OTEVRIT* nebo ,ZAVRIT*, aby sa brana pohla aZ k pozadovanému bodu.

3/ Kromé tlagitka ,OTEVRIT* nebo ,ZAVRIT* mlzete stisknout tlagitko ,<&>" pro zrychleni pohybu.

4/ Kdyz brana dosahne pozadovany bod , vzdalenost je odméfend a provedeme ,_uloZeni do paméti*.
Timto zpusobem byl zméfeny a do paméti ulozeny pozadovany bod zavfeni.

4.3.6) Manualni hledani bodu 1% (mechanicky doraz pfi otevieni):

Pomoci ,manualniho hledani bodu 1 sa naprogramuje bod maximalniho otevreni. Je to bod zastaveni brany, pres ktery uz
brana nemuze jit a musi byt vzdy dal nez bod ,A".



12345678910 12

1/ Nastavte dip-switch podle obrazku — vybere se ,manualni hledani bodu 1°.

2/ Stisknéte tlagitko ,OTEVRIT* se brana pohla az k mechanickému dorazu pfi otevirani.

3/ Kromé tlagitka ,OTEVRIT* muZete stisknout tlagitko ,<a>" pro zrychleni pohybu.

4/ Kdyz brana dosahne pozadovany bod , vzdalenost je odméfend a provedeme ,_uloZeni do paméti*.

Timto zpusobem byl zméfeny a do paméti ulozeny poZadovany bod otevieni, pfes ktery brana nemuze prejet.

4.4) PROGRAMOVANi EASU PAUZY:

Pokud je prostfednictvim pfislusnych dip-switch vybrana funkce automatického zavirani (viz kap. 5.1), po oteviracim manévru
se aktivuje ¢asovac, ktery kontroluje tzv. ,6as pauzy“, po vyprseni kterého se automaticky aktivuje manévr zavirani. Tento
¢as, pokud nebyl nikdy programovany, je nastaveny na 30 sekund. Nasledujicim postupem sa muze zvolit libovolny ¢as od 1
do 1023 sekund (cca 17 minut).
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1/ Nastavte 2-mistny dip-switch, podle obrazku — vybere se ,programovani ¢asu pauzy*.
2/ Vyberte ¢as pomoci 10-mistného dip-switch:

Dip 1 On =1s
Dip 2 On =2s
Dip 3 On =4s
Dip 4 On =8s
Dip 5 On =16s
Dip 6 On =32s
Dip 7 On =64s
Dip 8 On =128s
Dip 9 On = 256s
Dip 10 On =512s

Priklad: pro ¢as 25 sekund, je tfeba nastavit On dip 5, 4 a 1 (16+8+1=25)
3/ Po nastaveni ¢asu pauzy provedeme ,uloZeni do paméti*.
Timto zptsobem byl do paméti ulozeny ,Cas pauzy“ pro automatické zavirani.

4.5) VYMAZANi PAMETI:

VSechny programovatelné parametry jsou zaznamenané v permanentni paméti na desce. Pokud je potfeba tuto pameét
vymazat provedte nasledujici kroky:
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1/ Nastavte dip-switch podle obrazku — vybere se funkce ,vymazani paméti“.

2/ Nyni provedte ,uloZeni do paméti“, které v tomto pFipadé slouzi k potvrzeni vymazani.

Touto operaci se kompletné vymazou parametry ulozené v paméti. POZOR, s vymazanou paméti se motor chova jako
kdyby nebyl nikdy nainstalovany, proto neni mozny normalni pohyb brany; v tomto pfipadé prvni pfikaz, ktery dorazi na
vstupy nebo stisknuti tlagitka ,ZAVRIT* aktivuje okamzité proces ,po&ateéniho hledani vzdalenosti.

5.1) VOLITELNE FUNKCE:

Dip-switch FUNKCE umozriuje vybrat rizne zpusoby fungovani pohonu.
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Switch 1-2: Off Off = dead man
On Off = poloautomaticky provoz
Off On = automaticky provoz (automatické zavirani)
On On = automaticky provoz + vzdy zavfit

Switch 3: On = funkce kondominium

Switch 4: On =ruSi STOP v cyklu krokovani



Switch 5: On = vystrazné blikani

Switch 6: On =majak i béhem pauzy

Switch 7: On = zavira hned po Foto (jen v automatickém provozu)
Switch 8: On = Foto i pfi otevirani

Switch 9: On = Foto a Foto2 na zacatku kazdého pohybu

Switch 10: On = automatické sladéni

Switch 1-2: Off Off = dead man

On Off = poloautomaticky provoz
Off On = automaticky provoz (automatické zavirani)
On On = automaticky provoz + vzdy zavfit

Pfi funkci ,dead man“ se brana pohybuje jen potud , pokud je pfitomny povel (stisknuté tlacitko). V ,poloautomatickém®
rezimu staci povelovy impuls a vykona se cely pohyb brany az do dosazeni nastaveného bodu. Pfi ,automatickém® rezimu
po otevieni nasleduje pauza a zavreni.

Funkce ,vzdy zavfit* zaru€uje, Zze pokud po vypadku proudu zUstala brana oteviend, automaticky se zavie po 5 sekundovém
vystrazném blikani.

Switch 3: On = funkce kondominium
Pokud pfi této funkci zacne oteviraci pohyb, napf. krokovacim impulsem , nemuze byt pferuSeny dalSimi povelovymi
impulsy az do konce otevirani. Pfi zaviracim pohybu novy povelovy impuls vyvola inverzi (obraceni) pohybu.

Switch 4: On =rusi STOP v cyklu krokovani
Cyklus krokovani je normainé: OTEVRIT — STOP — ZAVRIT — STOP. Pokud je aktivni tato funkce, cyklus se zméni na :
OTEVRIT — ZAVRIT - OTEVRIT.

Switch 5: On = vystrazné blikani
Po povelovém impulsu je nejprve aktivované vystrazné blikani, potom po 5 sekundach (2 sekundy v rezimu dead man)
zacina pohyb.

Switch 6: On =majak i béhem pauzy
Normalné je majak aktivni pouze béhem pohybu pfi otevirani nebo zavirani. Tato funkce umoznuje, aby majak zustal aktivni i
béhem trvania pauzy, a tak signalizoval stav ,budouciho zavirani®.

Switch 7: On = zavfit hned po Foto (jen v automatickém rezimu)
Tato funkce umozniuje nechat branu otevienou jen po dobu potfebnou na prijezd. 5 sekund po uvolnéni ,Foto” se provede
automatické zavirani, nezavislé na naprogramovaném ¢asu pauzy.

Switch 8: On = Foto i pfi otevirani
Normalné se fotoburiky spusti jen pfi zaviracim manévru. Pokud je switch 8 nastaveny On, preruSeni fotobunék vyvola
zastaveni pohybu i pfi otevirani, pokud je poloautomaticky nebo automaticky rezim, otevirani sa obnovi az po uvolnéni
fotobunék.

Switch 9: On = Foto a Foto2 i na za€atku kazdého pohybu
Fotobunky funguji bézné jen béhem zavirani a Foto2 jen béhem otevirani. Poku chcete zvysit irover bezpecnosti, je mozné
prikazat systému kontrolu funkce fotobunék Foto a Foto2 pfed zapo&etim pohybu.

Switch 10: On = automatické nastaveni, pfi obnoveni dodavky proudu
Pokud je po vypadku brana odblokovana, systém optického snimani pozice brany nefunguje. Pro tento pfipad byl vyvinuty
proces ,sladéni“, ktery znovu najde bod ,C*“. Proces sladéni se normalné provede po obnoveni dodavky elektrické energie,
kdyz dostane prvni povelovy impuls. S dip-switch 10 na On se sladéni provede ihned po obnoveni napajeni, bez ovladacich
pfikaz(.

6.1) ZKOUSKA FUNKCE:

Pokud jste zkontrolovali zapojeni (kap. 2.4) a proSli fazy programovani limitd chodu (kap. 3.2 nebo 4.3.1), mizete pfezkouset
pohyb pohonu. Doporuéuje se pracovat zpusobem ,,dead man*, se véemi funkcemi deaktivovanymi (véechny switch Off),
protoZe pfi uvolnéni ovladaciho tlagitka se motor okamzité zastavi. Pokud se pouzije na ovladani vstup krokovani, prvni
pohyb (po zapnuti) musi byt otevirani.

V této fazi je obzvlast pohoding pouzit tiagitka ,OTEVRIT* a ,ZAVRIT* pfimo na desce. Pomoci vstupti pohybujte branou az
do pozadovaného bodu ,A“, asi 20 cm pfed bodem zastaveni musi nastat faze ,zpomaleni, ktera umozni dosahnout
nastaveny bod v rychlosti snizené o cca 30 %. Potom provedte zaviraci pohyb az do dosazeni pozadovaného bodu zavieni
,C", i pfi tom musi nastat faze zpomaleni asi 20 cm pfed zastavenim pohybu. Dale pfezkousSejte bezpec€nostni prvky, FOTO
pfi otevirani nema zadny efekt, pfi zavirani vyvola zastaveni pohybu. FOTO2 pfi zavirani nema zadny efekt, pfi otevirani
vyvola zastaveni pohybu. Zafizeni pfipojena na vstup STOP jsou aktivni pfi otevirani i zavirani, vzdy vyvolaji zastaveni
pohybu.

Evropské normy vyZaduji omezeni sily pohybu automatickych vrat, a to max. 1400 N sila narazu a max. zUstatkova staticka
sila 150 N, ktera sa musi anulovat do 5 sekund po narazu.

Toto dosahnete nastavenim elektronické inteligentni spojky. Na desce je trimr FRIZZ, ktery umoznuje stanovit prah zasahu
spojky.

Jak je popsané v kapitole 1.3, systém inteligentni spojky provadi vypocty k dosazeni primérné rychlosti pohybu, a tak mize
zasahnout s vétsi presnosti. Na zhodnoceni vysledku nastaveni trimru je tfeba pockat, aby zacal pohyb a brana dosahla
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standardni rychlost. Pozor téZ na fakt, Ze (z bezpe¢nostnich duvodl) pokud spojka zasahne tfikrat za sebou, pohyb se
zastavi bez inverze.

Pokud je zvoleny automaticky rezim, na konci oteviraciho manévru nasleduje ,pauza® a po jejim vyprSeni automaticky
zaviraci manévr. Cas pauzy, pokud nebyl programovany pfislusnym zplsobem, se rovna 30 sekundam.
Pauza je aktivni i pfi poloautomatickém rezimu, kdy pfi zavirani pferuSeni fotobunky nebo inteligentni spojky vyvola inverzi.

Teprve nyni, po provedeni vSech nastaveni a pfi vypnutém napajeni, doporu€ujeme vlozit radiovy pfijima¢.

6.2) POPIS ZPUSOBU FUNGOVANI:

Pfi reZimu,dead man® vstup OTEVRIT-CASOVAC umozfiuje pohyb az do pozadovaného bodu otevieni, vstup CAST.
OTEVRENI umozfiuje pohyb k bodu ¢asteéného otevieni, KROK ZA KROKOM umozfiuje bud oteviraci nebo zaviraci pohyb
— v okamziku, kdy se preru$i povel na vstupu, pohyb sa zastavi. Pfi otevirani se pohyb zastavi v nastaveném bodé&, nebo
pokud je preruSsena FOTOZ2; pfi zavirani se pohyb zastavi i kdyz je preruSsend FOTO. Zasah na STOP vyvola okamzité
zastaveni pohybu jak pfi otevirani, tak i pfi zavirani. Pokud byl pohyb zastaveny, je tfeba téz zrusit povel na vstupu, aby se
mohl zacit novy pohyb.

PF nékterém z automatickych rezimt (poloautomaticky — automaticky + vzdy zavfit) povel na vstup OTEVRIT-CASOVAC
vyvola oteviraci pohyb; pokud povel pretrvava po dosazeni piného otevfeni, zistane pohyb ,zamrznuty” v nekone¢né pauze;
teprve kdyz skongi povel, brana se muaze zavfit. Povelové impulsy na vstup CASTECNE OTEVRENI vyvolaji otevieni jen do
bodu ¢asteéného otevieni. Impuls na KROKOVANI vyvola alternativné otevieni nebo zavfeni. Druhy impuls na KROKOVANI
nebo na vstup, ktery za€al pohyb, vyvola zastaveni.

Jak pfi otevirani tak pfi zavirani zasah na STOP vyvola okamzité zastaveni pohybu.

V pripadé, ze byl nastaveny automaticky rezim, po oteviracim manévru nasleduje pauza a na jejim konci zacne zaviraci
pohyb. Pokud jsou béhem pauzy prerusené fotobunky, ¢asovac se vynuluje a pocita novy ¢as; pokud béhem pauzy zasahne
STOP, funkce zavreni se zrusi a prejde se do stavu STOP.

PFi otevirani preruSeni FOTO nema zadny efekt, pferuSeni FOTO2 vyvola inverzi pohybu; pfi zavirani pferuseni FOTO vyvola

inverzu pohybu, novou pauzu a nakonec zavreni.

7.1) KARTA ,,CARICA* pro nabijeni_baterie:

Pohon ma transformator, ktery dodava zadanou energii motoru a elektronické karté pro napajeni pfimo ze sité.

Pokud je potfeba, aby systém fungoval i béhem vypadku elektrické energie ze sité, je potfeba pfidat vhodnou baterii a
pFislu§nou kartu na jeji dobijeni.

Baterie, vzhledem na jeji rozméry, musi byt umisténa vné pohonu a zapojena na pfislusné svorky karty, ktera se vlozi do
konektoru na fidici desce.

8) UDRZBA:

Ridici deska nevyzaduje zadnou zvlastni udrzbu. Pravidelng (dvakrat ro&né) zkontrolujte nastaveni maximalni sily motoru,
pfipadné sefidte regulaéni trimr. Zkontrolujte spravnou funkci bezpe€nostnich prvkl (fotoburiky) a majaku.

TECHNICKA CHARAKTERISTIKA JEDNOTKY:

Napajeni ze sité 1220V st £10 %, 50 Hz
Napajeni z baterie 121 - 28V ss (kapacita > 6 Ah)
Max. odbér. prislusenstvi 24 V 1200 mA

Max. pfikon majaku 125 W (24 V ss)

Max. pfikon signalizace otevieni :2W (24 V ss)

Cas pauzy :od 1 do 1023 sekund
Rozliseni enkodéru 1 4,73° (76 impulzi/otacka)
Pracovni teplota :-20 + 70°C
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UvoD

RozSifujici karta PIU a karta PER byly vyvinuté k roz$ifeni a doplnéni funkci elektronickych jednotek
zvy$enim poctu ovladacich vstupl a pfidanim Fidicich vystupd.

Karta PIU m{zZe byt pouZzita jen v jednotkach, které pracuji se stfidavym napajecim proudem (napf.
A700F, ROBO1000, THOR1521), naopak karta PER mu(ze byt pouzitd jen v jednotkach
se stejnosmérnym napajecim proudem ( napf. A824, ROBO1124). V pfipadé, ze si nejste jisti,
prostuduijte si navod na zapojeni jednotky, kterou budete pouzivat.

Karta se zasune do pfisludného konektoru na jednotce (pozor, aby jste nezaménili konektor
rozSifujici karty s konektorem radiového pfijimace). Na svorky karty Ize zapojit tyto vystupy a vstupy:

Vystupy:

- Cervena = Cervené svétlo semaforu (alarm)

- Zelena = zelené svétlo semaforu (alarm)

- Elektricky zamek = ovladani elektrického zadmku

- Osvétleni = ovladani zarovky s funkci osvétleni

Pozn.: Vystupy mohou byt zatizeny malym odbérem (kontrolni Zarovka, relé atd.).

Vstupy:

- Castedné otevieni = vykona manévr ¢asteéného otevieni

-  Foto 2 = bezpecnostni zafizeni se zasahem pfi otevirani
Nastaveni:

as ¢astecného otevirani
as pro osvétleni

- Casteéné otevieni

=&
- Cas osvétleni =¢

SCHEMA ZAPOJENI

Provedte potfebné zapojeni podle obr. 1. Zvlastni pozornost vénujte skute¢nosti, Zze vystupy mohou
byt zatizené malym odbérem. Pfi zapojenich pouzivejte jedno ze schémat na obr. 2. Vystupy jsou
na sobé nezavislé, mohou se tedy pouzivati smiSené konfigurace mezi riznymi vystupy.
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ZIE SCHEMATICKE ZAPOJENT VYSTUPU
L] = .
= CERVENA — & —
—_—
(| 2 KONTAKT .
[ﬁ 3 —_— . max. 40V VYSTUP
ZELENA 100 mA i
4 max Im. @
5 ' SKUTECHE ZAPOJENT VYSTUPU KARTY PIU
EL. ZAMEK —
e ||[——— [ &
7 ——* . . T A VYSTUP
OSVETLENI
g ||— B—
9 |[|—— 50— CAST OTEVRENI
— SKUTECHE ZAPOJENT VYSTUPU KARTY PER
10 FOTO 2 o
| 11 . ’ (~ PIU){+ PER) _
— a4y VYSTUP
12 , (~ PIU}i- PER)
L L E—
Obr. 1
POPIS ZAPOJENI
1-2 Cervena = vystup Cervené svétlo semaforu
3-4 Zelena = vystup zelené svétlo semaforu
5-6 Elektricky zamek = vystup pro aktivaci ovladani elektrického zamku
7-8 Osvétleni = vystup pro ovladani osvétleni
9 Castecné otevieni = vstup pro cyklus s ¢asteCnym otevienim (&ast. otevieni-stop-zavieni-stop)
10 Foto 2 = vstup 2. bezpec€nostniho prvku
11-12 24V = vystup pro napajeni funkci (svorka 11 je spole¢na pro vstupy

NAVOD NA ZAPOJENI

(24 V stfidavych karta PIU) (24 V stejnosmérnych karta PER)

Pro zaru€eni bezpecnosti instalujiciho a pfedchazeni Skodam na komponentech jednotka nesmi byt
pod proudem, pokud se provadeji zapojeni nizkého (230 V) nebo malého (24 V) napéti nebo se
zasunuji riizné karty.

Pfipominame, ze je tfeba respektovat predpisy tykajici se bezpecnosti elektrickych zafizeni a
automatickych bran.

PFipominame téz, Zze vstupy kontaktd typu NC, pokud nejsou pouzité, se pfemosti, pokud je jich vic
nez jeden, zapoji se sériové; vstupy kontaktd typu NO, pokud nejsou pouzité, nechaji se
nezapojené, pokud je jich vic nez jeden, zapoji se paralelné. Kontakty musi byt pouze
mechanického typu. Nepouzivejte vstupy oznacené ,PNP*, ,NPN*, ,Open Collector” atd.

Obr. 2
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* Dioda musi byt zapojena pouze pfi stejnosmérném napajeni a indukcni zatézi ( relé ).
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ZKOUSKA FUNKCE

Pokud je rozSifujici karta PIU nebo PER zasunuta, stava se soucasti jednotky a jeji fungovani je
vazané na samotnou jednotku:

Cervena = Cerveneé svétlo semaforu
Normalné je stale zhasnuté, rozsviti se jen b&éhem pohybu brany.

Zelena = zelené svétlo semaforu
Normalné zlstava rozsvicené, zhasne béhem pohybu brany

Z uvedeného vyplyva, Ze tyto dva vystupy jsou aktivni stfidavé mezi sebou, coZz umozriuje jejich
pouziti na signalizaci nasledujicich stavu:

C:)ervené + Zelena: Zhasnuté = signal poruchy! (chybi proud, jednotka je poSkozena, atd.)
Cervena + Zelena: Rozsvicené = signal alarmu! (bezpec. prvky jsou obsazené na vice nez 60 sek.)

Pro tyto dvé zvlastni aplikace pouzivejte schéma na obr. 3.

VYSTUP SIGNALU ALARM
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Elektricky zamek = vystup pro ovladani elektrického zamku . Elektricky zamek se aktivuje na
1,5 sekundy na zacatku otevirani.

Osvétleni = vystup pro ovladani osvétleni, rozsviti se na zacatku kazdého pohybu a
zlstane rozsvicené do konce pohybu na ¢as programovany trimrem T.Cor.

Casteéné otevieni = vstup pro &asteéné otevieni (CAST. OTEVRENI-STOP-ZAVRENI-STOP).
Provadi stejnou funkci jako Krok za krokem na hlavni desce, s tim rozdilem,
Ze pfi otevirani probiha ¢astecné. Na karté PIU se pouziva Cas nastaveny
trimrem T.AP.P, na karté PER se provede pomérné otevieni vzhledem
k celkovému otevieni na zakladé regulace trimru T.AP.P.

Foto 2 = vstup 2. bezpecnostniho prvku. Toto bezpeénostni zafizeni zasahuje
pouze pfi oteviracim manévru, ¢imzZ vyvola zastaveni pohybu s pfipadnym
zavienim, pokud je na jednotce nastaveny zpusob fungovani
Poloautomaticky nebo Automaticky.

24V = Vystup 24 V pouzitelny pro napajeni funkci jako fotoburiky nebo jiné.
Svorka 11 je téZ spole€na pro ostatni vstupy.
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TECHNICKE UDAJE

Karta PIU Karta PER
Napajeci napéti 24 V st + - 10%, 50+60 Hz 24V + - 10%
Max. proud 24 V 200 mA 200 mA
Max. proud vystupt 100 mA 100 mA
Max napéti vystupt 12+ 40V st 12 +40V ss
Casteéné otevieni 15+25s 0 + 100%
Cas osvétleni ccab+250s ccab+250s
Pracovni teplota -20 + +70°C -20 + +70°C
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