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RYCHLE  SEZNAMENI 
 

 
 
  Neinstalujte pohon bez mechanicky ch dorazu  pohybu! 
 
Instalujte motor, ovla dacı prvky (klıcovy  spınac nebo tlacıtka) a bezpecnostnı prvky (nouzove  zastavenı, fotobun ky,  maja k), 
potom proveě te elektricke  zapojenı podle na sledujıcıho schema: 
 
Zapnť te sıřovy  prıvod, zkontrolujte, zda na svorka ch 1-2 je 230 V st a na svorka ch 5-6 je 24 V ss; LED na aktivnıch vstupech 
se musı rozsvıtit a led OK musı blikat  frekvencı 1 sekundy, led OK ENCODER signalizujı kazdy  pohyb bra ny. 
 
Zkontrolujte smť r pohybu dvojitym stlacenım tlacıtka ZAVRIT,pokud se bra na otevre, je potreba vypnout napa jenı, otocit 
konektor MOTOR o 180ů, vlozit mu stek J8 do opacne  pozice. 
 
Pokud motor nebyl nikdy instalovany , proveě te 1), jinak proveě te 2). 
 
1) Na desce stisknť te na chvıli tlacıtko ZAVRIT. 
 
2) Nastavte dip-switch FUNKCE a PROGRAMOVANI jak je zna zornť ne , potom stisknť te tlacıtko ZAVRIT na desce. Pokud  

dip-switch 10 je OFF, bod “C– je 5 cm od bodu “0–, pokud je ON, bod “C– souhlası s “0–. 

 
Pockejte do konce vyhleda vacıho procesu (pomale  zavıra nı, pomale  otevıra nı a nakonec opť tovne  rychle  zavrenı). 
 
Nastavte dip-switch FUNKCE podle potreby, switch PROGRAMOVANI jsou vzdy “Off–. 
 
 Switch 1-2: Off Off  =  daed man 
    On Off  = “poloautomaticky– provoz 
    Off On  = “automaticky– pohyb (automaticke  zavıra nı) 
    On On  = “automaticky– pohyb + “vzdy zavrıt– 
 Switch 3: On   = kondominium 
 Switch 4: On   = anulujte STOP v cyklu krokova nı 
 Switch 5: On   = vy strazne  blika nı 
 Switch 6: On   = maja k svıtı i po dobu pauzy 
 Switch 7: On   = zavıra  po foto (jen pri : Sw 2 = On) 
 Switch 8: On   = foto i pri otevıra nı 
 Switch 9: On   = foto a foto2 i na zaca tku kazdeho pohybu 
 Switch 10: On   = automaticke  sladť nı 
 
Pokud je nastaveny  utomaticky  provoz (Switch 2 “On–), cas pauzy je nastaveny  na 30 sekund š pro jeho zmť nu viz kap. 4.4. 
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Nastavte trimr SPOJKA, az  dosa hnete pozadovany  interval (ota cenım ve smť ru hodinovy ch rucicek  se zvysuje tlak). 
 
 
 
 
1.1) U VOD: 
 
Elektronicka  jednotka je urcena  pro ovla da nı pohonu ROBO PLUS model “ROBO 1124– nebo CLIMBER model “CR 2024– 
s motorem na stejnosmť rny  proud 24 V. Jedna  se o projekt pokrokove  koncepce š pohon nema  tradicnı koncove  spınace, 
ale kontrolnı system pozice fungujıci prostrednictvım optickeho snıma nı stupn u  ota cenı hrıdele; toto umozn uje funkce 
nerealizovatelne  tradicnım ovla danım. Za dany  stupen  se dosa hne zpomalenım, s presnostı nť kolika  milimetru  je vzdy 
rozlisena rychlost bť hem pohybu,  tım jsou  preka zky v pohybu  pohotovť  signalizovane  s na slednou inverzı pohybu. 
 
Kromť  toho, programova nı je stutecnť  “dť tskou hrou–, probıha   kompletnť  automatickym spu sobem, stacı stisknout tlacıtko a 
pockat, aby na sledna  procedura premť rila limity, v ktery ch ma  by t provedeny  pohyb. 
 
 
Jednotka je pripravena  na vlozenı cele  ska ly ra diovy ch prijımacu   vyra bť ny ch firmou Nice. 
 
 
1.2) POPIS VY ROBKU: 
 
Vzhledem na zvla stnost vy robku a pouzitı óplnť  netradicnıch technik je pred zapocetım instalce motoru a zapojenım vhodny  
strucny  popis nejdu lezitť jsıch prvku  nacha zejıcıch se na rıdıcı jednotce. 
 
 
   Obr. 1 
 
 

 
 
 
 
 
1 Dip-switch pro vybť r FUNKCI (kap. 5.1) 
2 Dip-switch pro vybť r PROGRAMOVANI (kap. 4.1) 
3 Trimr na regulaci spojky (kap. 1.3) 
4 LED signalizujıcı stav enkode ru (kap. 1.4) 
5 LED signalizujıcı stav ovla dacıch a bezpecnostnıch vstupu  (kap. 1.5) 
6 Mu stek nastavujıcı enkode r na rotaci v hodinovem smť ru pri otevıra nı nebo opacnť  (kap. 1.6) 
7 Tlacıtka na programova nı nebo prıme  ovla da nı jednotky (kap. 1.7) 
8 LED O.K. (kap. 1.8) 
 
1.3) Inteligentnı spojka: 
 
System optickeho snıma nı rotace hrıdele sa pouzıva  hlavnť  na kontrolu polohy bra ny bť hem pohybu, prostrednictvım  tohto 
systemu sea mu ze te z snızit rychlost bra ny v kazdem momentu. 
Pokud rychlost klesne pod dany  (nastaveny ) limit, znamena  to, ze je vynalozena  nadmť rna  na maha a pravdepodobnť  je tu 
preka zka. Toto resenı  je vsak citlive  i na dalsı faktory, ktere  nemajı nic spolocneho s preka zkami. 
Z tohoto du vodu Nice vyvinul vlastnı system spojky. 
Bť hem pohybu je mť rena a aktualizova na “pru mť rna  rychlost– a vzhledem k nı je pocıtana  urcita  redukce (nastavitelna   
trimrem), ktera  znamena  pra h limitu spustť nı. 
Pokud se bť hem pohybu spustı system spojky, pohyb se zastavı pomocı brzdy ; potom, pokud je aktıvnı jeden 
z automaticky ch modu , na sleduje pohyb v opacnem smť ru. 
Jestlize se spojka spustı tri kra t za sebou a ani jednou sa nedosa hne jednoho z mechanicky ch dorazu  pohybu, pohyb se 
zastavı bez inverze. 
 
1.4) Enkoder: 
 
Pohyb bra ny je sledovany  systemem mť renı ota cek hrıdele, ktery  funguje prostredniıctvım optickeho snıma nı znacek na 
kotoucku namontovanem na vy stupnı hrıdeli. 
Spra vnou funkci  systemu mu zeme ovť rit pomocı prıslusny ch dvou LED, pokud se hrıdel ota cı,  musı  LED blikat. 
 
1.5) Vstupy: 
 



 4

Pokud je jednotka zapnuta , LED na aktiıvnıch vstupech se zapnou a signalizujı tak napť tı 24 V ss. LED na bezpecnostnıch 
vstupech FOTO, FOTO2 a STOP jsou v klidovem stavu sta le rozsvıcene , naopak na ovla dacıch vstupech KROKOVANI, 
C ASTEC NE OTEVRENI a OTEVRENI-C ASOVAC  jsou zhasnute . 
 
 
 
 
1.6) Mu stek pro zmˇnu smyslu otacenı: 
 
V logice motoru se musı rozlisit dva mane vry š otevıra nı a zavıra nı, hlavnť  kvu li spoustť nı bezpecnostnıch prvku . Foto se 
musı spustit hlavnť  pri zavıra nı, Foto2 hlavnť  pri otevıra nı. Z vy roby jsou vsechny motory vybavene  rotacı hrıdele ve smť ru 
hodin pri otevıracım mane vru a v protihodinovem smť ru pri zavıracım mane vru. Pokud je treba, zmť na smť ru rotace sa 
provede otocenım konektoru motoru a je potreba te z “instruovař– enkode r, aby si spra vnť  vysvť tlil impulzy pricha zejıcı ze 
systemu optickeho snıma nı.    Vyta hnť te mu stek J8  a zasun te ho do vedlejsı pozice. 
 
1.7) Tlacıtka: 
 
Ve fa zi instalace motoru je casto potreba hybat bra nou , k tomu slouzı tri tlacıtka “OTEVRIT–, “ZAVRIT– a “<◊>–. Pomocı 
“OTEVRIT– se aktivuje pohyb pri otevıranı, se “ZAVRIT– se aktivuje pohyb pri zavıranı a s “<◊>– se zvysuje rychlost ve fa zi 
pomaleho pohybu. Tato tlacıtka slouzı te z pri programova nı pro fa zi ukla da nı do pamť ti. 
 
1.8) LED ”OKř: 
 
LED1 “OK– ma  za ókol signalizovat spra vnou funkci internı logiky: pravidelne  blika nı v 1-sekundovy ch intervalech znamena , 
ze internı mikroprocesor je aktivnı a vsechno je v pora dku. Rychle  blika nı 5x za sekundu znamena , je pohon odblokovany , 
nebo je nedostatecne  napť tı, nebo byl vybrany  nespra vny  program. Pri zmť nť  stavu vstupu , nebo pri prepnutı dip-switch, 
na sleduje dvojite  rychle  bliknutı. 
 
 
2.1) NAVOD NA INSTALACI: 
 
Proveě te mechanickou instalaci motoru, du slednť  dodrzujte instrukce v prilozenem na vodu k monta zi. Je nutne  zdu raznit, ze 
kvu li spra vne  funkci musı by t bezpodmınecnˇ vybaveny  prıslusnymi mechanicky mi dorazy chodu. 
 
Neinstalujte motor, pokud nebyli nainstalovane ”mechanicke dorazy choduř! 
 
Tyto dorazy musı mıt vhodnou konstrukci, musı by t schopne  absorbovat kynetickou energii bra ny.  
 
 
Instalujte vsechny ovla dacı prvky (klıcovy  spınac, tlacıtka) a bezpecnostne  prvky (nouzovy  vypınac, fotobun ky, maja k). Potom 
proveě te elektricke  zapojenı podle na sledujıcıho  na vodu. 
 
 
2.2) SCHE MA ZAPOJENI: 
 
 
 

   Obr. 2 
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POZNAMKA: 
Instalace a na sledna  ódrzba musı by t prova dť ne  pouze kvalifikovanym persona lem, podle  prıslusny ch norem a predpisu . 
 
 
 
2.3) POPIS ZAPOJENI: 
 
Strucny  popis mozneho zapojenı jednotky: 
 
 1-2: 230 V st   = napa jenı 230 V st, 50 Hz 
 3-4: Maja k    = vy stup pro  maja k  24 V ss, max. vy kon za rovky 25 W 
 5-6: 24 V ss    = vy stup 24 v ss pro napa jenı prıslusenstvı (fotobun ky atě .) max. 200 mA 
 7:  Spolecny    = spolecna  svorka pro vsechny vstupy ( mu ze se  pouzıt i svorka 6) 
 8:  Signalizace otevrenı = vy stup pro kontrolku otevrenı bra ny 24 V ss, max.prıkon kontrolky 2 W 
 9:  Stop    = vstup  Stop  
 10:  Foto    = vstup pro fotobun ky 
 11:  Foto2    = vstup pro fotobun ky fungujıcı i pri otevıra nı 
 12:  Krokova nı         = vstup pro cyklickou funkci (OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP) 
 13:  Otevrıt - casovac = vstup pro otevıra nı (eventua lnť  ovla da nı casovym spınacem) 
 14:  C a stecne  otevrenı = vstup pro ca stecne  otevrenı (pru chod pro pť sı) 
 41-42: 2.kana l prijımace = vy stup  druheho kana lu  dvoukana loveho ra dioveho prijımace 
 43-44: Antena    = vstup pro antenu ra dioveho prijımace 
 
Zbyla  zapojenı jsou provedena z vy roby: 
 
 PRIM. TRANSF.   = prima rnı vinutı transforma toru  
 SEKUND. TRANSF.  = sekunda rnı vinutı transforma toru 
 MOTOR     = vy stup pro pripojenı motoru 24 V ss 
 ZBLOK      = mikrospınac odblokova nı motoru  
 ENCODER     = opticky  snımac ota cek hrıdele 
 
Konektory pro rozsirujıcı  karty: 
 
 RADIO      = za strcka pro ra diove  prijımace  Nice 
 CARICA     = za strcka pro dobıjecı kartu baterie 
 
 
2.4) INSTRUKCE PRO ZAPOJENI: 
 
Pokud se vykona vajı jake koliv pra ce pri zapojova nı jak na stranť  nızkeho napť tı (230 V), tak i maleho napť tı (24 V), nebo se 
zasouvajı rozsirovacı karty    rıdıcı jednotku vzdy odpojte od sıČoveho napajenı ! 
 
Pred zasunutım rozsirovacıch karet RADIO nebo CARICA  ukoncete instalaci a ovť rte funkcnost zarızenı. Tyto karty nejsou 
potrebne  k funkci, a pokud jsou vlozene , stť zujı hleda nı prıpadny ch chyb. 
 
Vstupy kontaktu  typu NC (norma lnť  zavrene ), pokud nejsou pouzite , se premostı . Pokud je na vstup tohto typu pripojeno 
vıce zarızenı, zapojı se do serie. Vstupy kontaktu  typu NO (norma lnť  otevrene ), pokud nejsou pouzite , se ponechajı volne . 
Pokud je na  vstup tohto typu pripojeno vıce zarızenı, zapojı se paralelnť . Kontakty musı by t mechanickeho typu 
bezpotencia love . Nepouzıvejte vstupy typu “PNP–, “NPN–, “Open Collector–Ú  
 
A/ Proveě te zapojenı podle schema na obr. 2.  
 
B/ Odblokujte pohon a bra nu umıstť te do poloviny dra hy, potom zablokujte š nynı  se mu ze pohybovat obť ma smť ry. 

 
Nehy bejte motorem, pokud nejsou nainstalovane mechanicke dorazy chodu! 
 
C/ Pripojte rıdıcı jednotku k sıřovemu napť tı. Zmť rte napť tı na svorka ch 5-6 ( 24 V ss), LED na aktivnıch vstupech se musı 
rozsvıtit a za chvıli musı zacıt pravidelne blikat LED “OK–. Pokud se toto vsechno nestane, okamzitť  preruste napa jenı a 
s nejvť tsı pozornostı zkontrolujte zapojenı. 
 
LED “OK– signalizuje stav internı logiky: pravidelne  blika nı v 1-sekundovy ch intervalech znamena , ze  mikroprocesor je 
aktivnı a oceka va  prıkazy. Pokud vsak rozezna  zmť nu stavu na vstupu (ovla dacı vstup nebo prepınac funkcı), vyvola  rychle  
dvojite  blika nı, a to i tehdy, pokud zmť na nema  okamzity  ócinek. Rychle  blika nı 5x za sekundu znamena , ze je pohon 
odblokovany , nenı  dostatecne  napť tı, nebo ze byl vybrany  nespra vny  program (viz kap. 4.1). 
 
D/ Zkontrolujte, zda jsou  LED na vstupech s kontakty NC  rozsvıcene  (aktıvnı bezpecnostnı prvky) a LED na vstupech typu 
NO jsou zhasnute  (za dny  povel). Pokud tomu tak nenı, zkontrolujte zapojenı a cinnost pripojeny ch zarızenı. 
 
E/ Ovť rte spra vne  fungova nı vsech bezpecnostnıch prvku  na zarızenı (nouzove  zastavenı, fotobun ky,atd ), pri kazdem 
spustť nı musı zhasnout prıslusne  LED STOP, FOTO nebo FOTO2. 
 
F/ Jako poslednı operaci je treba zkontrolovat, zda se bra na pohybuje spra vnym smť rem. Z vy roby jsou vsechny motory 
nastaveny pro monta z na prave  stranť  pri pohledu zevnitr. Pro kontrolu, zda je pohon spra vnť  nainstalova n, stacı stisknout 
tlacıtko ZAVR IT a  presvť dcit se, ze se bra na pohybuje v smť ru zavıra nı. Po kontrole smť ru pohybu mane vr hned zastavte 
opť tovnym stisknutım tlacıtka ZAVRIT. V prıpadť , ze smť r pohybu nebyl spra vny , je potreba: 
 
 
1 š vypnout proud 
2 š vyta hnout konektor “MOTOR–, otocit ho o 180ů a znovu zasunout 
3 š vyta hnout mu stek na konektoru “J8–, otocit ho o 180ů a znovu zasunout 
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Zopakovanım postupu podle bodu F/ ovť rıme spra vny  smť r pohybu bra ny. 
 
 
 
 
Poznamka: 
Pri zmť nť  smť ru pohybu je nutne  prove st vsechny tri operace. Pokud se naprıklad otocı konektor “MOTOR– bez otocenı 
mu stku “J8– zpu sobı to chybu systemu snıma nı ota cek hrıdele (motor ma  prıkaz na otevıra nı, ale system snıma  pohyb pri 
zavıra nı), a v tomto prıpadť  jaky koliv pokus o pohyb bude okamzitť  zastaven. Tuto situaci lze rozeznat i pomocı  LED “OK-
Encoder–, ktere  nť kolikra t bliknou a motor zu stane sta t. 
 
 
3.1) OMEZENI CHODU: 
Nynı mu zete prikrocit k nastavenı dra hy, v ktere  se bude pohybovat bra na. Motor ma  system kontroly pozice fungujıcı 
prostrednictvım optickeho snıma nı ota cek hrıdele, ktery  je schopny  kontrolovat nepretrzitť  pozici bra ny. 
Na obr. 3 jsou zna zornť ne  body dra hy a popis jejich vy znamu. 
 

 
 
 
 
Obr. 3 
 
          
“0– = mechanicky  doraz pri ZAVIRANI (odpovıda  detailu M) 
“C– = za dany  bod pri ZAVIRANI 
“B– = za dany  bod pri C ASTEC NEM OTVIRANI 
“A– = za dany  bod pri OTVIRANI 
“1– = mechanicky  doraz pri OTEVIRANI (odpovıda  detailu M) 
 
Vsechny tyto vzda lenosti se ulozı do permanentnı pamť ti kontrolnı jednotky ve fa zi programova nı. Je mozne  programovat 
vzda lenosti po jedne , manua lnť , tım se dosa hne presne  nastavenı za dany ch bodu  zastavenı bra ny. Pro zjednodusenı 
programova nı je tu fa ze kompletnť  automatickeho programova nı. 
 
Pokud motor nebyl nikdy nainstalovany , pamť ř neobsahuje za dne  platne  vzda lenosti, proto nenı  mozny  pohyb bra ny. 
V tomto prıpade prvnı prıkaz, ktery  dorazı na vstupy nebo stlacenı tlacıtka “ZAVRIT– okamzitť  aktivuje proces “poca tecnıho 
hleda nı vzda lenostı–. 
 
Neaktivujte ”pocatecnı hledanı vzdalenostıř bez instalace  ”mechanicky ch dorazu  choduř! 
 
 
3.2) POCATECNI HLEDANI VZDALENOSTI 
 
Proces “poca tecnıho hleda nı vzda lenostı– je velmi jednoduchy : 
 
1/ Zapojte motor a zkontrolujte, zda vsechny bezpecnostnı prvky jsou aktivnı a ócinne . 
 
2/ Doporucuje se (ale ne bezpodmınecnť ) odblokovat motor a posunout bra nu 50-100 cm od mechanickeho dorazu pri 
zavıra nı, znovu zablokovat š takto bude proces “poca tecnıho hleda nı vzda lenostı– rychlejsı. 
 
3/ Kra tce stisknout tlacıtko “ZAVRIT– na rıdıcı desce. 
 
Nynı motor pomalu pohne bra nou ve smť ru zavıra nı az do bodu “0– (mechanicky  doraz urcujıcı bod maxima lnıho zavrenı). Po 
dosa hnutı bodu “0– se bra na zastavı, to spustı  system inteligentnı spojky (viz. kap. 1.3) a vzda lenost rozeznana  enkode rem 
bude pouzita  na vynulova nı cıtace vzda lenostı. Vza pť tı motor pohne pomalu bra nou ve smť ru otevıra nı az do bodu “1– 
(mechanicky  doraz urcujıcı bod maxima lnıho otevrenı). Bra na se opť t zastavı a vzda lenost se ulozı do pamť ti. 
 
Tť mito dvť mi operacemi jsou odmť rene  maxima lnı limity chodu. Pomocı matematicke  operace se vypocıta  bod “C–, ktery  se 
nastavı 5 cm od bodu “0– .Bod “A– se nastavı nť kolik centimetru  pred bod “1– a bod “B–  1 m od bodu “C– . 
 
4/ Proces “poca tecnıho hleda nı vzda lenostı– je ukonceny . Nastavte dip-switch funkcı podle potreby a motor je pripraveny  k 
pouzıva nı. 
 
Popsany  proces automaticky ulozı do pamť ti pra vť  zmerane  koty, nenı potrebna  za dna  dalsı operace. 
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Pokud nastane v pru bť hu “poca tecnıho hleda nı vzda lenostı– nť jaka  externı uda lost (stisknutı nť jakeho tlacıtka, spustť nı Foto 
nebo  krokovacı impulz ),  pohyb bra ny se okamzitť  zastavı, a bude potrebne  zopakovat operaci od bodu 3/. 
Po poca tecnım hleda nı,je mozne  upravit kteroukoliv ze vzda lenostı pomocı manua lnıho hleda nı (kromť  bodu “0–). 
 
 
4.1) PROGRAMOVANI: 
 
Alternativnť  “poca tecnımu hleda nı vzda lenostı–, ktere  sa prova dı pouze pokud motor nebyl nikdy nainstalovany , je mozne  
v kteremkoliv momentu aktivovat “automaticke  hleda nı vzda lenostı– nebo je mozne  stanovit prımo kazdy  jednotlivy  bod 
pomocı manua lnıho programova nı. 
Ru zne  fa ze a specificke  parametry se vyberou pomocı dvou skupin dip-switch  na desce  oznaceny ch “FUNKCE– a 
“PROGR–. 
 
 

 
 
 

PROGR.: Aktivuje ru zne  moznosti programova nı. Pri norma lnım 
         provozu oba dip-switch musı by t v poloze “Off–. 

FUNKCE: Pri norma lnım provozu slouzı k  nastavenı za dany ch funkcı. 
V programovacı fa zi sllouzı  k vybť ru parametru, ktery  ma  by t ulozeny  do pamť ti. 
 
Pri norma lnım provozu motoru dip-switch “PROGR– musı by t oba v poloze “Off– a na dip-switch “FUNKCE– sa mohou vybrat 
zpu soby fungova nı. Pokud vsak jeden z dip-switch “PROGR– je v poloze “On–, dosta va te se do fa ze programova nı a potom 
slouzı dip-switch “FUNKCE–  k vybť ru parametru, ktery  ma  by t ulozeny  do pamť ti. V prıpadť , ze je aktivnı fa ze programova nı 
a pomocı dip-switch “FUNKCE– se vybere nespra vny  parametr, LED “OK– zacne rychle blikat. 
 
 
4.2) UKLADANI PARAMETRĚ DO PAMŠTI: 
 
Fa ze manua lnıho programova nı parametru  koncı, kdyz se ulozı do pamť ti. V nasledujıcıch kapitola ch bude vıcekra t uvedeno 
“Prikrocte k ukla da nı do pamť ti–, potom je treba : 
1/ Stisknout  na cca 2 sekundy  modre  tlacıtko “<◊>– . 
    LED OK rychle blika . 
2/ Pusřte tlacıtko “<◊>–. 
    LED OK  rychle blika  jeste 3 sekundy, bť hem ktery ch : 
3/ Stisknť te nara z  zluta  tlacıtka “A– a “C– . 
    LED OK zu stane rozsvıcena  2 sekundy a potvrdı, ze ulozenı do pamti probť hlo spra vnť . 
Nynı je zvoleny  parametr definitivnť  ulozeny  v pamť ti. 
 
 
4.3) MANUALNI PROGRAMOVANI VZDALENOSTI: 
 
Vsechny vzda lenosti  popsane  v predchozı kapitole mohou by t programovane  manua lnım zpu sobem: 
 
 
4.3.1) Automaticke hledanı vzdalenostı :  
 
Provede se “automaticke  hleda nı vzda lenostı–, ktere  je shodne  s “poca tecnım hledanım vzda lenostı– s tım rozdılem, ze mu ze 
by t aktivovane  v kteremkoliv momentu, i kdyz  byl motor  jiz instalovany  a pamť ř obsahuje spra vne  vzda lenosti. 
 

 
 
1/ Nastavte dip-switch podle obra zku š  vybere se  “automaticke  hleda nı vzda lenostı–. Pokud dip-switch 10 je OFF, bod “C– 
se umıstı 5 cm od bodu “0–, pokud je ON, bod “C– souhlası s “0–. 
2/ Kra tce stisknť te tlacıtko “ZAVRIT– na desce. 
3/ Pockejte na ukoncenı procesu hleda nı (pomale  zavıra nı, pomale  otevıra nı a nakonec rychle  zavrenı). 
4/ Nynı je proces “automatickeho hleda nı vzda lenostı– ukonceny . Prepnť te programovacı switch do polohy OFF, nastavte 
switch funkci podle potreby a motor je pripraveny  k pouzıva nı. 
Pri popsanem procesu se automaticky ulozı do pamť ti vsechny vzda lenosti. 
Po automatickem hleda nı, pokud bude treba, mu zete upravit kteroukoliv ze vzda lenostı pomocı manua lnıho hleda nı (kromť  
bodu “0–). 
 
4.3.2) Manualnı hledanı bodu ” 0ř (mechanicky  doraz pri zavıra nı ): 
 
Touto procedurou se provede “manua lnı hleda nı bodu 0–, tedy naprogramuje se bod maxima lnıho zavrenı. 
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1/ Nastavte dip-switch, podle obra zku š vybere se “manua lnı hleda nı bodu 0–. 
2/ Stisknť te tlacıtko “ZAVRIT– na desce, aby sa bra na pohla az k mechanickemu dorazu pri zavıra nı. 
3/ Kromť  tlacıtka “ZAVRIT– mu zete stisknout i tlacıtko “<◊>– ke zrychlenı pohybu. 
4/ Kdyz bra na dosa hne mechanicky  doraz, vzda lenost je odmť rena  a mu ze se prikrocit k   “uloz enı do pameti–. 
Tımto zpu sobem byl zmť reny  a ulozeny  do pamť ti bod maxima lnıho zavrenı. Tento bod je za kladnı,vycha zejı z nť j vsechna 
mť renı. 
 
 
4.3.3) Manualnı hledanı bodu ”Cř (bod za daneho zastavenı pri zavıra nı): 
 
Touto procedurou se provede “manua lnı hleda nı bodu “C–, tedy naprogramuje se za dany  bod zavrenı, tedy  bod, v kterem se 
zastavı bra na pri zavıracım mane vru. Tento bod se norma lnť  umısřuje nť kolik centimetru  od mechanickeho dorazu pri 
zavıra nı.   Tato vzda lenost musı by t vzdy vť tsı nez  “0–. 

 
 
1/ Nastavte dip-switch podle obra zku š  vybere se  “manua lnı hleda nı bodu  C–. 
2/ Stisknť te tlacıtka “OTEVRIT– alebo “ZAVRIT–, aby sa bra na pohla az k za danemu bodu. 
3/ Kromť  tlacıtek “OTEVRIT– nebo “ZAVRIT– mu zete stisknout i tlacıtko “<◊>– pro zrychlenı pohybu. 
4/ Kdyz bra na dosa hne pozadovany  bod, vzda lenost je odmť rena  a  provedeme áukla da nı do pameti–. 
Tımto zpu sobem byl zmť reny  a  do pamť ti ulozeny  pozadovany  bod pri zavrenı. 
 
 
4.3.4) Manualnı hledanı bodu Bř ( bod zastavenı pri ca stecnem otevrenı): 
 
Pomocı “manua lnıho hleda nı bodu B– se naprogramuje pozadovany  bod ca stecneho otevrenı  
(pru chod pro pť sı). V tomto  bodť   se zastavı bra na, kdyz dostane prıkaz  pro ca stecne  otevrenı. Bť znť  se umisřuje 80-100 
cm od bodu zavrenı “C–,  tato vzda lenost musı by t vzdy vť tsı nez vzda lenost “C–. 
 

 
 
1/ Nastavte dip-switch podle obra zku š vybere  se “manua lnı hleda nı bodu B–. 
2/ Stisknť te tlacıtko “OTEVRIT– nebo “ZAVRIT–, aby se bra na pohla az k  pozadovanemu bodu. 
3/ Kromť  tlacıtka “OTEVRIT– nebo “ZAVRIT– mu zete stisknout  tlacıtko “<◊>– pro zrychlenı pohybu. 
4/ Kdyz bra na dosa hne pozadovany  bod , vzda lenost je odmť rena  a provedeme “ uloz enı do pameti–. 
Tımto zpu sobem byl zmť reny  a do pamť ti ulozeny  pozadovany  bod ca stecneho otevrenı. 
 
 
4.3.5) Manualnı hledanı bodu Ař (pozadovany  bod zastavenı pri otevrenı ): 
 
Pomocı “manua lnıho hleda nı bodu A– se naprogramuje pozadovany  bod otevrenı.  Je to bod zastavenı bra ny pri otevıra nı a 
musı by t vzdy vť tsı nez vzda lenost “B–. 
 

 
 
1/ Nastavte dip-switch podle obra zku š  vybere se “manua lnı hleda nı bodu A–. 
2/ Stisknť te tlacıtko “OTEVRIT– nebo “ZAVRIT–, aby sa bra na pohla az k  pozadovanemu bodu. 
3/ Kromť  tlacıtka “OTEVRIT– nebo “ZAVRIT– mu zete stisknout  tlacıtko “<◊>– pro zrychlenı pohybu. 
4/ Kdyz bra na dosa hne pozadovany  bod , vzda lenost je odmť rena  a  provedeme “ uloz enı do pameti–. 
Tımto zpu sobem byl zmť reny  a do pamť ti ulozeny  pozadovany  bod zavrenı. 
 
 
4.3.6) Manualnı hledanı bodu 1ř (mechanicky  doraz pri otevrenı): 
 
Pomocı “manua lnıho hleda nı bodu  1– sa naprogramuje bod maxima lnıho otevrenı. Je to bod zastavenı bra ny, pres ktery  uz 
bra na nemu ze jıt a musı byř vzdy da l nez bod “A–. 
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1/ Nastavte dip-switch podle obra zku š  vybere se “manua lnı hleda nı bodu 1–. 
2/ Stisknť te tlacıtko “OTEVRIT–  se bra na pohla az k mechanickemu dorazu pri otevıra nı. 
3/ Kromť  tlacıtka “OTEVRIT–  mu zete stisknout  tlacıtko “<◊>– pro zrychlenı pohybu. 
4/ Kdyz bra na dosa hne pozadovany  bod , vzda lenost je odmť rena  a  provedeme “ uloz enı do pameti–. 
Tımto zpu sobem byl zmť reny  a do pamť ti ulozeny  pozadovany  bod otevrenı, pres ktery  bra na nemu ze prejet. 
 
 
 
4.4) PROGRAMOVANI CASU PAUZY: 
 
Pokud je prostrednictvım prıslusny ch dip-switch vybrana  funkce automatickeho zavıra nı (viz kap. 5.1), po otevıracım mane vru 
se aktivuje casovac, ktery  kontroluje tzv. “cas pauzy–, po vyprsenı ktereho se automaticky aktivuje mane vr zavıra nı. Tento 
cas, pokud nebyl nikdy programovany , je nastaveny  na 30 sekund. Na sledujıcım postupem sa mu ze zvolit libovolny  cas od 1 
do 1023 sekund (cca 17 minut). 

 
 
1/ Nastavte 2-mıstny  dip-switch, podle obra zku š  vybere se “programova nı casu pauzy–. 
2/ Vyberte  cas pomocı 10-mıstneho dip-switch: 
 Dip 1 On  = 1s  
 Dip 2 On  = 2s  
 Dip 3 On  = 4s  
 Dip 4 On  = 8s  
 Dip 5 On  = 16s  
 Dip 6 On  = 32s  
 Dip 7 On  = 64s  
 Dip 8 On  = 128s  
 Dip 9 On  = 256s  
 Dip 10 On  = 512s  
Prıklad: pro cas 25 sekund, je treba nastavit On dip 5, 4 a 1 (16+8+1=25) 
3/ Po nastavenı casu pauzy provedeme “uloz enı  do pameti–. 
Tımto zpu sobem byl  do pamť ti ulozeny  “cas pauzy– pro automaticke  zavıra nı. 
 
 
4.5) VYMAZANI PAMŠTI: 
 
Vsechny programovatelne  parametry jsou zaznamenane  v permanentnı pamť ti na desce. Pokud je potreba tuto pamť ř 
vymazat     proveě te na sledujıcı kroky: 
 

 
 
1/ Nastavte dip-switch podle obra zku š  vybere se funkce “vymaza nı pamť ti–. 
2/ Nynı proveě te “uloz enı do pameti–, ktere  v tomto prıpadť  slouzı k  potvrzenı vymaza nı. 
Touto operacı se kompletnť  vymazou parametry ulozene  v pamť ti. POZOR, s vymazanou pamť tı se motor chova  jako 
kdyby  nebyl nikdy nainstalovan y , proto nenı mozny  norma lnı pohyb bra ny; v tomto prıpadť  prvnı prıkaz, ktery  dorazı na 
vstupy nebo stisknutı tlacıtka “ZAVRIT– aktivuje okamzitť  proces “poca tecnıho hleda nı vzda lenostı–. 
 
 
5.1) VOLITELNE  FUNKCE: 
 
Dip-switch FUNKCE umozn uje vybrat ru zne zpu soby fungova nı pohonu. 
 
 
 

 
 
 Switch 1-2:  Off Off = dead man  
     On Off = poloautomaticky  provoz 
     Off On = automaticky  provoz (automaticke  zavıra nı) 
     On  On = automaticky  provoz + vzdy zavrıt 
 Switch 3:  On  = funkce kondominium 
 Switch 4:  On  = rusı STOP v cyklu krokova nı 
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 Switch 5:  On  = vy strazne  blika nı 
 Switch 6:  On  = maja k i bť hem pauzy 
 Switch 7:  On  = zavıra  hned po Foto (jen v automatickem provozu) 
 Switch 8:  On  = Foto i pri otevıra nı 
 Switch 9:  On  = Foto a Foto2  na zaca tku kazdeho pohybu 
 Switch 10:  On  = automaticke  sladť nı 
 
 
 
 
 
 
 
 Switch 1-2:  Off Off = dead man  
     On Off = poloautomaticky  provoz 
     Off On = automaticky  provoz (automaticke  zavıra nı) 
     On  On = automaticky  provoz + vzdy zavrıt 
 
Pri funkci “dead man– se  bra na pohybuje jen potud , pokud je prıtomny  povel (stisknute  tlacıtko). V “poloautomatickem– 
rezimu  stacı povelovy  impuls a vykona  se cely  pohyb bra ny az do dosazenı nastaveneho bodu. Pri “automatickem– rezimu 
po otevrenı na sleduje pauza a zavrenı. 
Funkce “vzdy zavrıt– zarucuje, ze pokud po vypadku proudu zu stala bra na otevrena , automaticky se zavre po 5 sekundovem 
vy straznem blika nı. 
 
 Switch 3:  On  = funkce kondominium 
Pokud pri te to funkci zacne otevıracı pohyb, napr.  krokovacım impulsem ,  nemu ze by t preruseny  dalsımi povelovymi 
impulsy az do konce otevıra nı. Pri zavıracım pohybu novy  povelovy  impuls vyvola  inverzi (obra cenı) pohybu. 
 
 Switch 4:  On  = rusı STOP v cyklu  krokova nı 
Cyklus krokova nı je norma lnť : OTEVRIT š STOP š ZAVRIT š STOP. Pokud je aktivnı tato funkce, cyklus se zmť nı na : 
OTEVR IT š ZAVRIT š OTEVRIT. 
 
 Switch 5:  On  = vy strazne  blika nı 
Po povelovem impulsu je nejprve aktivovane  vy strazne  blika nı, potom po 5 sekunda ch (2 sekundy v rezimu dead man) 
zacına  pohyb. 
 
 Switch 6:  On  = maja k i bť hem pauzy 
Norma lnť  je maja k aktivnı pouze bť hem pohybu pri otevıra nı nebo zavıra nı. Tato funkce umozn uje, aby maja k zu stal aktivnı i 
bť hem trva nıa pauzy, a tak signalizoval stav “budoucıho zavıra nı–. 
 
 Switch 7:  On  = zavrıt hned po Foto (jen v automatickem rezimu) 
Tato funkce umozn uje nechat bra nu otevrenou jen po dobu potrebnou na pru jezd. 5 sekund po uvolnť nı “Foto– se provede 
automaticke  zavıra nı, neza visle  na  naprogramovanem casu pauzy. 
 
 Switch 8:  On  = Foto i pri otevıra nı 
Norma lnť  se fotobun ky spustı jen pri zavıracım mane vru. Pokud je switch 8 nastaveny  On, prerusenı fotobunť k vyvola  
zastavenı pohybu i pri otevıra nı, pokud je poloautomaticky  nebo automaticky  rezim, otevıra nı sa obnovı az po uvolnť nı 
fotobunť k. 
 
 Switch 9:  On  = Foto a Foto2 i na zaca tku kazdeho pohybu 
Fotobun ky fungujı bť znť  jen bť hem zavıra nı a Foto2 jen bť hem otevıra nı. Poku chcete zvy sit óroven  bezpecnosti, je mozne  
prika zat systemu kontrolu funkce fotobunť k Foto a Foto2 pred zapocetım pohybu. 
 
 Switch 10:  On  = automaticke  nastavenı, pri obnovenı doda vky proudu 
Pokud je po vypadku bra na odblokovana , system optickeho snıma nı pozice bra ny nefunguje. Pro tento prıpad byl vyvinuty  
proces “sladť nı–, ktery  znovu najde bod “C–. Proces sladť nı se norma lnť   provede po obnovenı   doda vky elektricke  energie, 
kdyz dostane prvnı povelovy  impuls. S dip-switch 10 na On se sladť nı provede ihned po obnovenı napa jenı, bez ovla dacıch 
prıkazu . 
 
 
6.1) ZKOUSKA FUNKCE: 
 
Pokud jste zkontrolovali zapojenı (kap. 2.4) a prosli fa zy programova nı limitu  chodu (kap. 3.2 nebo 4.3.1), mu zete prezkouset 
pohyb pohonu. Doporucuje se pracovat zpu sobem ”dead manř, se vsemi funkcemi deaktivovanymi (vsechny switch Off), 
protoze pri uvolnť nı ovla dacıho tlacıtka se motor okamzitť  zastavı. Pokud se pouzije na ovla da nı vstup krokova nı, prvnı 
pohyb (po zapnutı) musı by t otevıra nı. 
 
V te to fa zi je obzvla sř pohodlne  pouzıt tlacıtka “OTEVR IT– a “ZAVRIT– prımo na desce. Pomocı vstupu  pohybujte bra nou az 
do pozadovaneho bodu “A–, asi 20 cm pred bodem zastavenı musı nastat fa ze “zpomalenı–, ktera  umoznı dosa hnout 
nastaveny  bod v rychlosti snızene  o cca 30 %. Potom proveě te zavıracı pohyb az do dosazenı pozadovaneho bodu zavrenı 
“C–, i pri tom musı nastat fa ze zpomalenı asi 20 cm pred zastavenım pohybu. Da le prezkousejte bezpecnostnı prvky, FOTO 
pri otevıra nı nema  za dny  efekt, pri zavıra nı vyvola  zastavenı pohybu. FOTO2 pri zavıra nı nema  za dny  efekt, pri otevıra nı 
vyvola  zastavenı pohybu. Zarızenı pripojena  na vstup STOP jsou aktivnı pri otevıra nı i zavıra nı, vzdy vyvolajı zastavenı 
pohybu. 
 
Evropske  normy vyzadujı omezenı sıly pohybu automaticky ch vrat, a to max. 1400 N sıla na razu a max. zu statkova  staticka  
sıla 150 N, ktera  sa musı anulovat do 5 sekund po na razu. 
Toto dosa hnete nastavenım elektronicke  inteligentnı spojky. Na desce je trimr FRIZZ, ktery  umozn uje stanovit pra h za sahu 
spojky. 
Jak je popsane  v kapitole 1.3, system inteligentnı spojky prova dı vypocty k dosazenı pru mť rne  rychlosti pohybu, a tak mu ze 
zasa hnout s vť tsı presnostı. Na zhodnocenı vy sledku nastavenı trimru je treba pockat, aby zacal pohyb a bra na dosa hla 
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standardnı rychlost. Pozor te z na fakt, ze (z bezpecnostnıch du vodu ) pokud spojka zasa hne trikra t za sebou, pohyb se 
zastavı bez inverze. 
 
Pokud je zvoleny  automaticky  rezim, na konci otevıracıho mane vru na sleduje “pauza– a po jejım vyprsenı automaticky 
zavıracı mane vr. C as pauzy, pokud nebyl programovany  prıslusnym zpu sobem, se rovna  30 sekunda m. 
Pauza je aktivnı i pri poloautomatickem rezimu, kdy pri zavıra nı prerusenı fotobun ky nebo inteligentnı spojky vyvola  inverzi. 
 
Teprve nynı, po provedenı vsech nastavenı a pri vypnutem napajenı, doporucujeme vlozit radiovy  prijımac. 
 
 
6.2) POPIS ZPĚSOBĚ FUNGOVANI: 
 
Pri rezimu“dead man– vstup OTEVRIT-C ASOVAC  umozn uje pohyb az do pozadovaneho bodu otevrenı, vstup  C AST. 
OTEVRENI umozn uje pohyb k bodu ca stecneho otevrenı, KROK ZA KROKOM umozn uje buě  otevıracı nebo zavıracı pohyb 
š v okamziku, kdy se prerusı povel na vstupu, pohyb sa zastavı. Pri otevıra nı se pohyb zastavı v nastavenem bodť , nebo 
pokud je prerusena  FOTO2; pri zavıra nı se pohyb zastavı i kdyz je prerusena  FOTO. Za sah na STOP vyvola  okamzite  
zastavenı pohybu jak pri otevıra nı, tak i pri  zavıra nı. Pokud byl pohyb zastaveny , je treba te z zrusit povel na vstupu, aby se 
mohl zacıt novy  pohyb. 
 
Pri nť kterem z automaticky ch rezimu  (poloautomaticky  š automaticky  + vzdy  zavrıt) povel na vstup OTEVRIT-C ASOVAC  
vyvola  otevıracı pohyb; pokud povel pretrva va  po dosazenı plneho otevrenı, zu stane pohyb “zamrznuty– v nekonecne  pauze; 
teprve kdyz skoncı povel, bra na se mu ze zavrıt. Povelove  impulsy na vstup C ASTEC NE OTEVRENI vyvolajI otevrenı jen do 
bodu ca stecneho otevrenı. Impuls na KROKOVANI vyvola  alternativnť  otevrenı nebo zavrenı. Druhy  impuls na KROKOVANI 
nebo na vstup, ktery  zacal pohyb, vyvola  zastavenı. 
 
Jak pri otevıra nı tak pri zavıra nı za sah na STOP vyvola  okamzite  zastavenı pohybu. 
 
 
V prıpadť , ze byl nastaveny  automaticky  rezim, po otevıracım mane vru na sleduje pauza a na jejım konci  zacne zavıracı 
pohyb. Pokud jsou bť hem pauzy prerusene  fotobun ky, casovac se vynuluje a pocıta  novy  cas; pokud bť hem pauzy zasa hne 
STOP, funkce zavrenı se zrusı a prejde se do stavu STOP. 
 
Pri otevıra nı prerusenı FOTO nema  za dny  efekt, prerusenı FOTO2 vyvola  inverzi pohybu; pri zavıra nı prerusenı FOTO vyvola  
inverzu pohybu, novou pauzu a nakonec zavrenı. 
 
 
7.1) KARTA ”CARICAř pro nabıjenı  baterie: 
 
Pohon ma  transforma tor, ktery  doda va  za danou energii motoru a elektronicke  kartť  pro napa jenı prımo ze sıtť . 
Pokud je potreba, aby system fungoval i bť hem vypadku elektricke  energie ze sıtť , je potreba pridat vhodnou baterii a 
prıslusnou kartu na jejı dobıjenı. 
Baterie, vzhledem na jejı rozmť ry, musı by t umıstť na  vnť  pohonu a zapojena  na prıslusne  svorky karty, ktera  se vlozı do 
konektoru na rıdıcı desce. 
 
 
 
 
8) U DRZBA: 
 
R ıdıcı deska nevyzaduje za dnou zvla stnı ódrzbu. Pravidelnť  (dvakra t rocnť ) zkontrolujte  nastavenı maxima lnı sıly motoru, 
prıpadnť  seriě te regulacnı trimr. Zkontrolujte spra vnou funkci bezpecnostnıch prvku  (fotobun ky) a maja ku. 
 
 
 
 
 
TECHNICKA  CHARAKTERISTIKA JEDNOTKY: 
 
Napa jenı ze sıtť       : 220 V st ±10 %, 50 Hz 
Napa jenı z baterie     : 21 š 28 V ss (kapacita > 6 Ah) 
Max. odbť r. prıslusenstvı 24 V  : 200 mA 
Max. prıkon maja ku     : 25 W (24 V ss) 
Max. prıkon signalizace otevrenı   : 2 W (24 V ss) 
C as pauzy       : od 1 do 1023 sekund 
Rozlisenı enkode ru     : 4,73ů (76 impulzu /ota cka) 
Pracovnı teplota            : -20 + 70ůC 
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ROZŠIR UJÍCÍ KARTY PIÙ A PER 
 
 

 
Na vod na zapojenı 
 

PI`                  PER 
 
U VOD 
 
Rozsirujıcı karta PIU a karta PER byly vyvinute  k rozsırenı a doplnť nı funkcı elektronickych jednotek 
zvysenım poctu ovla dacıch vstupu  a prida nım  rıdıcıch vystupu . 
 
Karta PIU mu ze by t pouzita  jen v jednotka ch, ktere  pracujı se strıdavym napa jecım proudem (napr. 
A700F, ROBO1000, THOR1521), naopak karta PER mu ze by t pouzita  jen v jednotka ch 
se stejnosmť rnym napa jecım proudem ( napr. A824, ROBO1124). V prıpadť , ze si nejste jisti, 
prostudujte si na vod na zapojenı jednotky, kterou budete pouzıvat. 
 
Karta se zasune do prıslusne ho konektoru na jednotce (pozor, aby jste nezamť nili konektor 
rozsirujıcı karty s konektorem ra dioveho prijımace). Na svorky karty lze zapojit tyto vystupy a vstupy: 
 
Vy stupy: 
 
- C ervena  = cervene  svť tlo semaforu (alarm) 
- Zelena  = zelene  svť tlo semaforu (alarm) 
- Elektricky  za mek = ovla da nı elektrickeho za mku  
- Osvť tlenı = ovla da nı za rovky s funkcı osvť tlenı 
 
Pozn.: Vystupy mohou byt zatız eny malym odberem (kontrolnı z a rovka, rel  atd.). 
 
Vstupy: 
 
- C a stecne  otevrenı = vykona  mane vr ca stecneho otevrenı 
- Foto 2 = bezpecnostnı zarızenı se za sahem pri otevıra nı 
 
Nastavenı: 
 
- C a stecne  otevrenı  = cas ca stecneho otevıra nı 
- C as osvť tlenı = cas pro osvť tlenı 
 
 
SCHE MA ZAPOJENI 
 
Proveě te potrebne  zapojenı podle obr. 1. Zvla stnı pozornost vť nujte skutecnosti, ze vystupy mohou 
by t  zatızene maly m odbˇrem. Pri zapojenıch pouzıvejte jedno ze schemat na obr. 2. Vystupy jsou 
na sobť  neza visle , mohou se tedy pouzıvat i  smısene  konfigurace mezi ru znymi vystupy. 
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Obr. 1 
 
 
POPIS ZAPOJENI 
 
1-2 C ervena  = vystup cervene  svť tlo semaforu 
3-4 Zelena  = vystup zelene  svť tlo semaforu 
5-6 Elektricky  za mek = vystup pro aktivaci ovla da nı elektricke ho za mku  
7-8 Osvť tlenı = vystup pro ovla da nı osvť tlenı 
9 C a stecne  otevrenı = vstup pro cyklus s ca stecnym otevrenım (ca st. otevrenı-stop-zavrenı-stop) 
10 Foto 2 = vstup 2. bezpecnostnıho prvku 
11-12 24 V = vystup pro napa jenı funkcı (svorka 11 je spolecna  pro vstupy 
  (24 V strıdavych karta PIU) (24 V stejnosmť rnych karta PER) 
 
 
NAVOD NA ZAPOJENI 
 
Pro zarucenı bezpecnosti instalujıcıho a predcha zenı skoda m na komponentech jednotka nesmı by t 
pod proudem, pokud se prova dť jı zapojenı nızkeho (230 V) nebo maleho (24 V) napť tı nebo se 
zasunujı ru zne  karty. 
 
Pripomına me, ze je treba respektovat predpisy tykajıcı se bezpecnosti elektrickych zarızenı a 
automatickych bran. 
 
Pripomına me te z, ze vstupy kontaktu  typu NC, pokud nejsou pouzite , se premostı, pokud je jich vıc 
nez jeden, zapojı se seriovˇ; vstupy kontaktu  typu NO, pokud nejsou pouzite , nechajı se 
nezapojene , pokud je jich vıc nez jeden, zapojı se paralelnˇ. Kontakty musı by t pouze 
mechanickeho typu. Nepouzıvejte vstupy oznacene  “PNP–, “NPN–, “Open Collector– atd. 
 
Obr. 2 

 
* Dioda musı by t zapojena pouze pri stejnosmť rnem napa jenı a indukcnı za tť zi ( rele  ). 
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ZKOUSKA FUNKCE 
 
Pokud je  rozsirujıcı karta PIU nebo PER zasunuta , sta va  se souca stı jednotky a jejı fungova nı je 
va zane  na samotnou jednotku: 
 
Cervena = cervene  svť tlo semaforu 
 Norma lnť  je sta le zhasnute , rozsvıtı se jen bť hem pohybu bra ny. 
 
Zelena = zelene  svť tlo semaforu 
 Norma lnť  zu sta va  rozsvıcene , zhasne bť hem pohybu bra ny 
 
Z uvedeneho vyplyva , ze tyto dva vystupy jsou aktivnı strıdavť  mezi sebou, coz umozn uje jejich 
pouzitı na signalizaci na sledujıcıch stavu : 
 
C ervena  + Zelena : Zhasnute  = signa l poruchy! (chybı proud, jednotka je poskozena , atd.) 
C ervena  + Zelena : Rozsvıcene  = signa l alarmu! (bezpec. prvky jsou obsazene  na vıce nez 60 sek.) 
 
Pro tyto dvť  zvla stnı aplikace pouzıvejte schema na obr. 3. 
 

 
 
 
 
 
Elektricky  zamek = vystup pro ovla da nı elektricke ho za mku . Elektricky  za mek se aktivuje na 

1,5 sekundy na zaca tku otevıra nı.  
 
Osvˇtlenı = vystup pro ovla da nı osvť tlenı, rozsvıtı se na zaca tku kazdeho pohybu a 

zu stane rozsvıcene  do konce pohybu na cas programovany  trimrem T.Cor. 
 
Castecne otevrenı = vstup pro ca stecne  otevrenı (C AST. OTEVRENI-STOP-ZAVRENI-STOP). 

Prova dı stejnou funkci jako Krok za krokem na hlavnı desce, s tım rozdılem, 
ze pri otevıra nı probıha  ca stecnť . Na kartť  PIU se pouzıva  cas nastaveny  
trimrem T.AP.P, na kartť  PER se provede pomť rne  otevrenı vzhledem 
k celkovemu otevrenı na za kladť  regulace trimru T.AP.P. 

 
Foto 2 = vstup 2. bezpecnostnıho prvku. Toto bezpecnostnı zarızenı zasahuje 

pouze pri otevıracım mane vru, cımz vyvola  zastavenı pohybu s prıpadnym 
zavrenım, pokud je na jednotce nastaveny  zpu sob fungova nı 
Poloautomaticky nebo Automaticky. 

 
24 V = Vystup 24 V pouzitelny  pro napa jenı funkcı jako fotobun ky nebo jine . 

Svorka 11 je te z spolecna  pro ostatnı vstupy. 
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TECHNICKE UDAJE 
 

Karta PIU Karta PER
Napa jecı napť tı 24 V st + - 10%, 50�60 Hz 24 V + - 10%
Max. proud 24 V 200 mA 200 mA
Max. proud vy stupu 100 mA 100 mA
Max napť tı vy stupu 12 � 40 V st 12 � 40 V ss
C a stecne  otevrenı 1,5 � 25 s 0 � 100%
C as osvť tlenı cca 5 � 250 s cca 5 � 250 s
Pracovnı teplota -20 � +70ůC -20 � +70ůC
 
 
 


